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D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysol&ziowych
1.WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy wgdem istn. granic i jej punktow wysodmowych zadaniu : Przebudowa drég
pomiedzy ulica Zamkowy a Wagrowiecky w Skokach

Odtworzenie trasy i punktéw wysokdciowych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckevego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupelnienie trasy dodatkowymi punktami (wyznaceevsi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdlviajgcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.0kreslenia podstawowe
1.3.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.3.2. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 Wymaganialog@kt 1.4.

2.MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST 00.00.00 Wymagania ogdlne pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do stabilizacji punktow naly stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08m i diugm okoto 0,30m, a dla punktow
utrwalanych w istnigjcej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05m.Swiadki” powinny mig
dtugas¢ okoto 0,50m i przekroj prostatay.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogélne pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej dw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 Wymaganitnego
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5.WYKONANIE ROBOT
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5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu damaly dostarczone przez Zamawi@@go, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczegdtowego wytyczenia robét. Prace pom@powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonaw@owinien natychmiast
poinformowa Inspektora nadzoru o wszelkichetbach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasflub) reperéw
roboczych. Bddy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu
okreslone w dokumentacji projektoweja szgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi

o tym Inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenakint rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie robdodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezdlnych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektadzoru, zostanwykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadaanaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi
Wykonawe. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamag@jo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmame do dalszego prowadzenia rob6t, to zastere odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiar&anieczne dla prawidtowej realizacji robét rigldo obowizkéw
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktéw wysokadsciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w spos6b trwaly, przyyciu pali
drewnianych a tale dowhzane do punktdw pomocniczych, podmych poza granic robét ziemnych. Zamawigy
powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie
Inspektor nadzoru.

5.3 Odtworzenie trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy geodezyjnej, dckomej w
dokumentac;ji projektowej. Do utrwalenia osi trasyerenie nalgy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumengapyojektova. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwiacé
wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnynokuinentacj projektovg

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogokies5.2.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@dowych naley prowadzé wedtug
ogolnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00/@Magania ogdlne pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00/@thagania ogolne pkt 8.8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@asje na podstawie szkicdw i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjiagre Wykonawca przedktada Inspektor nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
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9.1. Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogdlne pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robd4t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych ositigpunktow wysokéciowych,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrariagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawedggktu drogowego, dostarczenie Zamasgdejmu 3 egz.
inwentaryzacji geodezyjnej przygj do zasobéw gestwowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTP83

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983
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